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Robot eBot:
de la idea al prototipo
funcional en planta.

Disefio conceptual, cinematica y construccion de un robot
movil propio, junto con estaciones de insercion de alta
velocidad para ensamble de componentes.

Modelo CAD del ensamble eBot — disposicidén interna de electrénica, motorreductores y chasis.
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Robotics an

El area de 1+D de S-KAREL buscaba desarrollar
tecnologia robética propia — no solo integrar marcas
comerciales — para ganar independencia técnica,
reducir costos de licenciamiento y crear un producto
propio replicable para lineas de ensamble de alta
velocidad.

Disefio conceptual y cinematico de un robot movil de
dos ruedas motrices (eBot), incluyendo chasis, Prototipo fisico eBot — unidad terminada
sensorica embebida y disposicion electronica.

Construccion de un prototipo fisico funcional, validado
sobre banco de pruebas y en condiciones reales de
planta.

Desarrollo paralelo de estaciones de insercion de alta
velocidad para ensamble de componentes, integradas
al mismo flujo de manufactura.

Documentacion técnica completa para transferencia a
manufactura y escalamiento futuro.
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Estacién de insercién de alta velocidad

PROTOTIPADO FUNCIONAL ALTA VELOCIDAD

ESTACIONES DE INSERCION
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Robot rol

PROTOTIPO

Funcional y validado

De concepto a unidad operativa
probada en planta.

TIPO DE DESARROLLO

APLICACION OBJETIVO

CASO DE EXITO - ROBOT EBOT

Resultados y Ficha Técnica

INDEPENDENCIA ESCALABILIDAD

Tecnologia propia Disefio replicable

Reduce dependencia de Base documentada para produccion
licenciamiento de terceros. en serie.

Robot mévil propietario (2 ruedas motrices) + estaciones de insercion
Disefio conceptual - Cinematica - Electronica - Prototipado - Pruebas funcionales

Ensamble de componentes en linea de alta velocidad

RESPONSABLE

Modelo CAD completo, prototipo fisico, documentacion técnica de transferencia

Centro de 1+D S-KAREL — equipo de ingenieria mecatronica

¢ Tiene un reto similar de I1+D o manufactura especial?

Trabajemos de la mano en soluciones de ingenieria disefiadas para lograr sus objetivos.

proyectos@s-karel.com +52 444 392 7705
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